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PROYECTO SIDESEA

El Proyecto SIDESEA

EL proyecto SIDESEA tiene como objetivo el desarrollo de un demostrador de un
Slstema autonomo de DEteccion y SEguimiento Activo de objetivos embarcado en
plataforma satelital de orbita baja (LEO).

Apuntamiento Precisoy

Sistema de Apuntamiento Preciso y Auténomo: deteccion y seguimiento de objetivos sin Seguimiento Autonomo de
accion directa de un operador humano objetivos desde érbita LEO

Sistema Multi-Mision de tecnologia Dual. capaz de especializarse en misiones tanto civiles
(observacion de la tierra, seguimiento de fenomenos atmosfericos, deteccion de incendios, ..)
como de defensa y de seguridad (actividades SAR, control de fronteras, apoyo a misiones
militares, ..)

Computacion embarcada: capacidad de deteccion de objetivos de seguimiento y de control
activo del seguimiento mediante computacion directa en la plataforma sin ningun apoyo de la
estacion en tierra (Edge computing)

Multi-sensor y Multi-Actuador. capacidad para operar con varios tipos de sensores (rango
visible, infrarrojo, hiperespectral, ...) y diferentes tipos de sistemas de actuacion (ruedas de
reaccion, thrusters, ..)

Escalabilidad a bajo coste: capacidad para adaptarse a bajo coste a diferentes plataformas
satelitales (dese pico a grandes satelites) mediante un sistema modular de hardware de
percepcion y actuacion y una base comun de software de deteccion y control ADATICA ENGINEERING PROPERTY: This document can ot be reproduced completely

or partially without Adatica Engineering S.L. Authorization.
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Validacion mediante demostrador y ensayos en tierra (TRL5-6)

El proyecto SIDESEA validara las capacidades del sistema a traves de la
realizacion de una campana de ensayos sobre el demostrador del sistema
en el banco de ensayos de control de actitud de Instituto Universitario de
Microgravedad “Ignacio Da Riva"” de la Universidad Politecnica de Madrid.
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La campana de ensayos se centrara en validar las capacidades criticas=7— £ /_
siguientes del sistema en un entorno relevante: 7 \ l

1 Autonomia de funcionamiento | %‘EV

d Deteccion precisa de objetivos _ J,g

1 Seguimiento preciso y estable de objetivos of] oo / | [ —

Jd Computacion de borde | —

1 Resiliencia frente a perturbaciones . I @}
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Capacidades Tecnologicas

El sistema SIDESEA combina un modulo de deteccion de objetivos basado en
algoritmos de vision por computador con otro de control que ajusta automaticamente la
orientacion del satelite para mantener el apuntamiento al objetivo durante el maximo
tiempo posible que permita la ventana de oportunidad de la orbita.

- Utilizacion de algoritmos de Vision
por Computador para la deteccion

P ERCEPC'ON auténoma de objetivos

+ Rango visible, infrarrojo,
hiperespectral

Instrucciones
de control

- Utilizacion de arquitecturas basadas
en Aprendizaje Profundo Reforzado

CO NTRO L - Complemento y mejora respecto a

técnicas de control clasicas
- Model-based + Data-based

ICoordenadas

[ . e
Vision por . Objetivo
Computador :
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Optica

- Utilizacion de electronica de alta

CO M P UTA C I O N capacidad de computo para lograr

plena autonomia en el desarrollo de

E M B A RCA DA la mision sin apoyo de estaciones en
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Busqueda de socios

Proyectos en Estudio y Definicion

Sistema de control reactivo de actitud para
Lanzadores  Reutilizables durante la
maniobra de volteo previa al frenado de
reentrada

Utilizacion de tecnicas de Aprendizaje
Profundo para el control del vuelo
aerodinamico de Lanzadores Reutilizables
durante la maniobra de retorno al punto de
lanzamiento

HABLEMOS
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